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ABSTRAK 

Perekonomian suatu daerah perlu dijaga agar dapat berkembang secara stabil dan 

mencapai kondisi yang diharapkan. Model matematika perekonomian diperlukan 

untuk memudahkan proses analisis terhadap dinamika variabel-variabel ekonomi. 

Model perekonomian Sumatera Barat yang digunakan dalam penelitian ini 

merupakan model Keynesian dinamis yang terdiri dari lima variabel keadaan, 

yaitu konsumsi, investasi, ekspor, impor, dan Produk Domestik Regional Bruto 

(PDRB), dengan defisit sebagai variabel kendali. Parameter model diestimasi 

menggunakan metode Two Stage Least Squares (2SLS), kemudian dibentuk 

menjadi sistem persamaan keadaan waktu diskrit. Metode Linear Quadratic 

Tracking (LQT) diterapkan dengan meminimalkan fungsi tujuan kuadratik untuk 

mengarahkan variabel keadaan menuju target yang ditentukan. Penyelesaian 

kendali LQT diperoleh melalui persamaan Riccati dan selanjutnya dilakukan 

simulasi numerik menggunakan MATLAB. Hasil simulasi menunjukkan bahwa 

penerapan kendali LQT mampu mengarahkan respons sistem perekonomian 

Sumatera Barat menuju target yang ditetapkan dan memberikan respons yang 

lebih terkendali dibandingkan sistem tanpa kendali. 

Kata Kunci: Kendali LQT, Sistem Perekonomian Sumatra Barat.  
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ABSTRACT 

The economy of a region needs to be maintained to ensure stable development and 

achieve the desired conditions. A mathematical economic model is needed to 

facilitate the analysis of the dynamics of economic variables. The economic model 

of West Sumatra used in this study is a dynamic Keynesian model consisting of 

five state variables, namely consumption, investment, exports, imports, and Gross 

Regional Domestic Product (GRDP), with the deficit as the control variable. The 

model parameters are estimated using the Two Stage Least Squares (2SLS) 

method and then formulated into a discrete-time state-space system. The Linear 

Quadratic Tracking (LQT) method is applied by minimizing a quadratic objective 

function to guide the state variables toward the specified targets. The LQT control 

is obtained through the Riccati equation, followed by numerical simulations using 

MATLAB. The simulation results show that the application of LQT control is able 

to direct the response of the West Sumatra economic system toward the specified 

targets and produce a more controlled response compared to the system without 

control. 

Keywords: LQT Control, West Sumatra Economic System.
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